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Règlement n o 197 intitulé « Règlement modifiant le Règlement de 

zonage n o 180 » de la Municipalité de Saint-Maxime-du-Mont-Louis 





QUÉBEC  
MUNICIPALITÉ DE SAINT-MAXIME DU MONT-LOUIS 
MRC DE LA HAUTE-GASPÉSIE 
 
 
Règlement no 197 intitulé "Règlement modifiant le Règlement de zonage no 180" 
 
Règlement ajoutant diverses dispositions relatives à l'implantation d'éoliennes et permettant l'implantation 
d'éoliennes sur le territoire sous la juridiction de la Municipalité 
 
Attendu qu' en vertu des pouvoirs que lui confère la Loi sur l'aménagement et l'urbanisme, le Conseil 
peut adopter des règlements d'urbanisme et les modifier selon les dispositions de la Loi. 
 
Attendu que le Conseil municipal juge à propos et dans l'intérêt de la Municipalité et de ses 
contribuables de mettre en vigueur des dispositions visant à réglementer l'implantation d'éoliennes. 
 
Le Conseil municipal décrète ce qui suit : 
 
Article 1 : But du règlement 

 
Le présent règlement a pour but d'établir les conditions d'implantation des éoliennes sur le 
territoire sous la juridiction  de la Municipalité en respectant la qualité du milieu de vie, la 
qualité des paysages, les zones habitées, les territoires ayant des intérêts particuliers et les 
corridors touristiques. 

 
Article 2 : Modification de la définition de "construction" 
 

La définition de "construction" est modifiée par l'ajout du terme  "éoliennes" à la fin du 
paragraphe. 

 
Article 3 : Ajout de la définition "d'immeuble protégé" 
 
                        La définition "d'immeuble protégé" est ajoutée au règlement pour se lire de façon                
                 suivante : 
                        a)  un centre récréatif de loisir, de sport ou de culture; 
                        b)  un parc municipal; 

c) une plage publique ou une marina; 
d)  le terrain d’un établissement d’enseignement ou d’un  établissement au sens de la Loi 
sur les services de santé et les services sociaux (L.R.Q., c. S-4.2) ;  

                        e)  un établissement de camping; 
                        f)  une base de plein air ou un centre d'interprétation de la nature; 
                        g)  un centre de ski ou un club de golf; 
                        h)  un temple religieux; 
                        i)   un théâtre d’été ; 
                        j)   un établissement d’hébergement au sens du Règlement sur les établissements                 
                      touristiques ; 
                        k)  un établissement de restauration de vingt (20) sièges et plus détenteur d’un permis         
                      d’exploitation à l’année ; 
                             un site patrimonial protégé reconnu par une instance compétente. 
 
Article 4 : Ajout de la définition de "périmètre d'urbanisation" 
 
                        La définition de "périmètre d'urbanisation" est ajoutée pour se lire de façon suivante : 
                        Périmètre d'urbanisation : Secteur délimité par la MRC au schéma d'aménagement, à           
                 l'intérieur du territoire d'une municipalité qui regroupe une mixité d'usages (résidentiel,       
                   commercial, industriel, institutionnel) et où se concentrent les services offerts à la               
                  population et les équipements communautaires à caractère public (parc, terrain de jeux,       
                   etc.). 
 
Article 5 :       Ajout du groupe d'usages pour identifier les éoliennes et autres installations reliées     
                        aux éoliennes 
 
                        La classification des usages "Transport, communication et services publics" est                   
                  modifiée par l'ajout de 4818- Éoliennes et autres installations reliées à l'exploitation            
                  des éoliennes. 



 
Article 6 : Modification des grilles des spécifications du règlement 
 
                        Les grilles des spécifications du règlement pour les zones Eaf et Ef sont modifiées par         
                 l'ajout de l'usage 4818- Éoliennes et autres installations reliées à l'exploitation des               
                  éoliennes à titre d'usage spécifiquement autorisé dans ces zones et en référence à                 
                 la conformité aux articles 10.4 à 10.4.8. 
                        Le tout tel qu'indiqué en annexe 1 du présent règlement. 
 
Article 7 :      Ajout des articles 10.4 à 10.4.8 relatifs à l'implantation d'éoliennes 
                        Les articles 10.4 à 10.4.8 relatifs à l'implantation des éoliennes  sont ajoutés pour se            
                  lire de la façon suivante : 
 
                        10.4    Éoliennes autorisées dans les zones Eaf et Ef 
                        Les éoliennes sont autorisées dans les zones Eaf et Ef localisées en dehors des                     
                  périmètres d'urbanisation aux conditions indiquées aux articles 10.4.1 à 10.4.8. 
 
                        10.4.1    Hauteur des éoliennes 

 
                        Aucune éolienne ne doit avoir une hauteur supérieure à 100  mètres entre le faîte de la         
                 nacelle et le niveau moyen du sol  nivelé. 
 
                        10.4.2    Forme et couleur des éoliennes 
                     
                        Forme et couleur 
                        
                        Afin de minimiser l'impact visuel dans le paysage, les éoliennes  devront : 
 
                       –  être de forme longiligne et tubulaire; 
 

– être de couleur blanche ou grise. 
 
                      10.4.3  Implantation des éoliennes 
                       
                       L'implantation d'une éolienne est permise sur un lot dont le  propriétaire a accordé son         
                        autorisation par écrit quant à son  utilisation du sol et de l'espace situé au-dessus du sol       
                         (espace aérien). Toute éolienne doit être implantée de façon à ce que toute extrémité          
                          incluant l'extrémité des pales soit toujours  située  à une distance supérieure à 1,5 mètre    
                          d'une ligne de lot. 
     
                      Il sera cependant possible d'implanter une éolienne en partie  sur un terrain voisin et/ou         
                      d'empiéter au-dessus de l'espace aérien si une entente notariée et enregistrée entre les            
                       propriétaires concernés est déposée préalablement à l'émission du permis. 
 

10.4.4  Enfouissement des fils 
 

L'implantation des fils électriques reliant les éoliennes doit être souterraine. Toutefois, le 
raccordement peut être aérien s'il est  démontré que le réseau de fils doit traverser une 
contrainte tels un lac, un cours d'eau, un secteur marécageux, une couche de  roc ou tout 
autre type de contraintes physiques. 

     
L'implantation souterraine ne s'applique pas au filage électrique longeant les voies 
publiques. Lors du  démantèlement des parcs  éoliens, ces fils électriques devront être 
obligatoirement retirés du sol. 

 
                      10.4.5    Poste de raccordement au réseau public d'électricité 
       

Afin de minimiser l'impact visuel sur le paysage, une clôture ayant une opacité supérieure à 
80 % devra entourer un poste de  raccordement. 

 
Un assemblage constitué d'une clôture et d'une haie peut être réalisé. Cette haie doit être 
composée dans une proportion  d'au moins 80 % de conifères à aiguilles persistantes ayant 
une hauteur d'au moins 3 mètres. L'espacement des arbres est de 1 mètre pour les cèdres et 
de 2 mètres pour les autres conifères. 

            
            



10.4.6    Démantèlement 
Après l'arrêt de l'exploitation de l'éolienne ou du parc éolien, certaines dispositions devront 
être prises par le propriétaire de ces équipements : 

                       –    les installations devront être démantelées dans un délai de  12 mois; 
– une remise en état du site devra être effectuée à la fin des travaux par des mesures 

d'ensemencement et antiérosive pour stabiliser le sol et lui permettre de reprendre son 
apparence naturelle. 

 
10.4.7  Distances relatives aux habitations, immeubles protégés à la route 132, à la 

route 198 et aux autres routes municipales et provinciales 
                    

Dans toutes les zones où elles sont autorisées, les éoliennes doivent être situées à plus de :   
                       
– 500 mètres de toute habitation, chalet, maison de pension, hôtel, hôtel particulier à 
l'exception des camps de chasse; 

       
–   toutefois lorsque jumelée à un groupe électrogène diesel,  la distance de 500 mètres est 
portée à 750 mètres de toute habitation, chalet, maison de pension, hôtel, hôtel  particulier à 
l'exception des camps de chasse; 

       
-   750 mètres de tout immeuble protégé défini au présent règlement; 
 

                       -   750 mètres du corridor touristique des routes 132 et 198. 
                         
                         Distance des autres routes 
       

En plus des distances minimales indiquées précédemment,  dans toutes les zones où elles 
sont autorisées, le long des  routes municipales et provinciales autres que la route 132 et la 
route 198, les éoliennes doivent être implantées à une distance minimale de 125 mètres de 
ces routes. 

                        
                        10.4.8   Chemin d’accès 

 
Un chemin d'accès menant à une éolienne peut être aménagé moyennant le respect des 
dispositions suivantes : 

        –   la largeur maximale permise est de 12 mètres; 
       

–    un chemin d'accès doit être implanté à une distance supérieure à 1,5 mètre d'une ligne 
de lot à l'exception  d'un chemin d'accès mitoyen. Dans ce cas, l'autorisation         écrite du 
propriétaire ou des propriétaires des lots  concernés est nécessaire à l'aménagement de ce 
chemin. 

 
Article 8 :       Entrée en vigueur 
   
                         Le présent règlement entrera en vigueur conformément à la loi. 
 
Adopté à Mont-Louis ce 3ième jour de mai 2004.  
 
 
 
(S)   PAUL-HÉBERT BERNATCHEZ, MAIRE 
(S)   HILAIRE LEMIEUX, SECRÉTAIRE-TRÉSORIER ET DIRECTEUR GÉNÉRAL 
 
 
 
 
Copie certifiée conforme 
Ce 10 mai 2004 
 
par:  
_____________________________                                     
Hilaire Lemieux, secrétaire-trésorier 
 
 
 
 



                EXTRAIT du procès verbal de la session ordinaire du Conseil de la municipalité de Saint-
Maxime du Mont-Louis, tenue le 3 mai 2004. 
 
Sont présents : son Honneur le maire, monsieur Paul-Hébert Bernatchez, madame et messieurs les 
conseillers : Nicole Fournier, Renaud Robinson, André O. Robinson, Laurent Mimeault et Jacques 
Thibeault, tous formant quorum, sous la présidence de monsieur Paul-Hébert Bernatchez, maire 
 
Est également présent : Hilaire Lemieux, secrétaire-trésorier et directeur général. 
 
 
 
RÉSOLUTION NO : 1859-05-2004 
 
 
ADOPTION DU 1ER PROJET DE RÈGLEMENT NUMERO 197 MODIFIANT LE RÈGLEMENT 
DE ZONAGE NUMÉRO 180 
 
Il est proposé par monsieur André O. Robinson, appuyé par monsieur Laurent Mimeault et résolu à 
l’unanimité que : 
 
Le 1er projet de règlement numéro 197 modifiant le règlement de zonage numéro 180 de la municipalité de 
Saint-Maxime du Mont-Louis soit adopté. 
 
La population et les organismes de la municipalité de Saint-Maxime du Mont-Louis seront consultés sur 
le contenu de 1er projet de règlement mentionné ci-haut lors d’une assemblée publique de consultation qui 
aura lieu le 19 mai 2004 à compter de 19 h. 30, à la salle du Conseil de la municipalité de Saint-Maxime 
du Mont-Louis. 
 
Ce document est disponible au bureau de la municipalité de saint-Maxime du Mont-Louis pour fin de 
consultation. 
 
Adoptée à Mont-Louis ce 3ième jour de mai 2004. 
 
 
 
 
(S)   PAUL-HÉBERT BERNATCHEZ, MAIRE 
(S)   HILAIRE LEMIEUX, SECRÉTAIRE-TRÉSORIER ET DIRECTEUR GÉNÉRAL 
 
 
Copie certifiée conforme 
Ce 10 mai 2004 
 
par:  
_____________________________                                     
Hilaire Lemieux, secrétaire-trésorier 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
EXTRAIT du procès verbal de la session ordinaire du Conseil de la municipalité de Saint-Maxime du 
Mont-Louis, tenue le 7 juin  2004. 
 
Sont présents : son Honneur le maire, monsieur Paul-Hébert Bernatchez, madame et messieurs les 
conseillers : Nicole Fournier, Renaud Robinson, André O. Robinson, Laurent Mimeault et Donald 
Pelletier, tous formant quorum, sous la présidence de monsieur Paul-Hébert Bernatchez, maire 
 
Est également présent : Hilaire Lemieux, secrétaire-trésorier et directeur général. 
 
 
RÉSOLUTION NO : 1878-06-2004  
 
ADOPTION DU 2ÈME PROJET DE REGLEMENT NUMÉRO 197 MODIFIANT LE 
REGLEMENT DE ZONAGE NUMÉRO 180 
 
Il est proposé par monsieur Renaud Robinson, appuyé par madame Nicole Fournier et résolu à l’unanimité 
que : 
 
Le 2ème projet de règlement numéro 197, modifiant le règlement de zonage de la municipalité de Saint-
Maxime du Mont-Louis soit adopté sans modification. 
 
Le 2ème projet de règlement numéro 197 modifiant le règlement de zonage de la municipalité de Saint-
Maxime du Mont-Louis contient une disposition susceptible d’approbation référendaire. 
 
Ce projet de règlement est disponible au bureau de la municipalité de Saint-Maxime du Mont-Louis pour 
fin de consultation. 
 
Adopté à Mont-Louis ce 7 juin 2004 
 
(S)   PAUL-HÉBERT BERNATCHEZ, MAIRE 
(S)   HILAIRE LEMIEUX, SECRÉTAIRE-TRÉSORIER ET DIRECTEUR GÉNÉRAL 
 
 
Copie certifiée conforme 
 
ce 15 juin  2004  
 
par:  
_____________________________                                     
Hilaire Lemieux, secrétaire-trésorier 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
QUÉBEC 

MUNICIPALITÉ DE SAINT-MAXIME-DU-MONT-LOUIS 

MRC DE LA HAUTE-GASPÉSIE 

AVIS PUBLIC 

ASSEMBLÉE PUBLIQUE DE CONSULTATION SUR LE PROJET DE RÈGLEMENT SUIVANT 
: 

Règlement no   197 intitulé : Règlement amendant le Règlement de zonage no  180  pour ajouter     
 diverses dispositions à l'implantation d'éoliennes sur le territoire  sous juridiction de la 
Municipalité 

 
À TOUTES LES PERSONNES HABILES À VOTER ET SUSCEPTIBLES D'ÊTRE INTÉRESSÉES PAR LE PROJET DE 
RÈGLEMENT MODIFIANT LE RÈGLEMENT CI-DESSUS INDIQUÉ. 

Avis est, par la présente, donné par le soussigné : 

1°  Que le Conseil municipal, suite à l'adoption par résolution du projet de règlement visant la 
modification du règlement suivant, tiendra une assemblée publique de consultation le 19 e jour du 
mois de mai 2004 à la salle du conseil : 

Résolution no 1859-05-2004 règlement no 197 intitulé : Règlement amendant le Règlement 
de zonage no 180 pour ajouter diverses 
dispositions relatives à l'implantation d'éoliennes 
sur le territoire sous juridiction de la Municipalité 

Objet du règlement 

Le présent règlement a pour but d'établir les conditions d'implantation des éoliennes sur le territoire 
sous juridiction de la Municipalité en respectant la qualité du milieu de vie, la qualité des paysages, 
les zones habitées, les territoires ayant des intérêts particuliers et les corridors touristiques et plus 
particulièrement : 
– les zones les autorisant; 
– la hauteur maximale des éoliennes; 
– la forme et la couleur des éoliennes; 
– les normes d'implantation; 
– l'enfouissement des fils; 
– les conditions particulières relatives aux postes de raccordement; 
– les conditions applicables lors de démantèlement d'éoliennes; 
– les distances relatives aux habitations, aux immeubles protégés par rapport à la route 132, à la 

route 198 et aux autres routes sous juridiction provinciale ou municipale; 
– les conditions relatives aux chemins d'accès. 

Ce règlement contient des dispositions susceptibles d'approbation référendaire. 

2° Qu'au cours de cette assemblée publique, le maire ou le membre du conseil désigné par le Conseil 
expliquera le projet de règlement ainsi que les conséquences de son adoption et entendra les 
personnes qui désirent s'exprimer à son sujet. 

3° Suite à la consultation publique, le Conseil pourra adopter le règlement avec ou sans modification. 

4° Que ce projet de règlement est disponible pour consultation au bureau municipal, aux heures 
ordinaires de bureau. 

DONNÉ À SAINT-MAXIME-DU-MONT-LOUIS, MRC DE LA HAUTE-GASPÉSIE, CE 5 IÈME JOUR 

DE MAI 2004. 

Hilaire Lemieux 



Secrétaire-trésorier et directeur général 
 
 
 
 EXTRAIT du procès-verbal de la session ordinaire du Conseil de la 
municipalité de Saint-Maxime du Mont-Louis, tenue le 5 avril 2004. 
 
Sont présents : son Honneur le maire, monsieur Paul-Hébert Bernatchez, 
madame et messieurs les conseillers : Nicole Fournier, Renaud Robinson, 
André O. Robinson, Donald Pelletier, Laurent Mimeault  et Jacques 
Thibeault, tous formant quorum, sous la présidence de monsieur Paul-
Hébert Bernatchez, maire. 
 
 
Est également présent :  Hilaire Lemieux, secrétaire-trésorier et 
directeur général. 
 
 
 
 
AVIS DE MOTION 
 
Je, soussigné, conseiller, donne avis par les présentes qu’il sera présenté lors d’une prochaine séance de ce 

conseil, un règlement modifiant le règlement de zonage numéro 180 pour permettre l’implantation 

d’éoliennes sur le territoire de la Municipalité et pour réglementer ces implantations en ajoutant au 

règlement diverses dispositions relatives à cet usage. 

 
 
 
 
Donald Pelletier, conseiller 
 
 
 
 
Adoptée à Mont-Louis, P.Q. ce 5 avril 2004 
 
 
 
S)   DONALD PELLETIER, CONSEILLER 
S)   HILAIRE LEMIEUX, SECRÉTAIRE-TRÉSORIER ET DIRECTEUR GÉNÉRAL 
 
 
Copie certifiée conforme 
 
ce 5 mai 2004 
 
Par : 
 
__________________________________ 
Hilaire Lemieux, sec.-trésorier/Dg 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
PROVINCE DE QUÉBEC 
MUNICIPALITÉ DE SAINT-MAXIME DU MONT-LOUIS 
MRC DE LA HAUTE-GASPÉSIE 
 
 

AVIS D’ENTRÉE EN VIGUEUR DU RÈGLEMENT 197 MODIFIANT LE RÈGLEMENT DE 
ZONAGE NUMÉRO 180 DE LA MUNICIPALITÉ DE SAINT-MAXIME DU MONT-LOUIS 

 
 
 
AVIS PUBLIC est par la présente donné par le soussigné, 
 
QUE  le Conseil de la municipalité de Saint-Maxime du Mont-Louis a adopté lors de la séance ordinaire du 3 
mai 2004 un 1er projet de règlement numéro 197 modifiant le règlement de zonage numéro 180; 
 
QUE  le Conseil de la municipalité de Saint-Maxime du Mont-Louis a tenu une assemblée publique de 
consultation le 19 ième jour de mai 2004; 
 
QUE le Conseil de la Municipalité a adopté lors de la séance ordinaire du 7 juin 2004 le second projet de 
règlement, lequel second projet de règlement porte le numéro 197 et est intitulé "Règlement amendant le 
Règlement de zonage no 180 " ; 
 
QUE ce règlement a reçu l’approbation des personnes habiles à voter à la suite de la procédure 
d’enregistrement qui s’est terminée le 18 juin 2004 ; 
 
QUE  ce règlement est en vigueur en date du 22 ième jour de juillet 2004, date de délivrance du certificat 
de conformité de la MRC de la Haute-Gaspésie ; 
 
QUE  ce règlement est disponible pour fin de consultation au bureau de la municipalité ; 
 
DONNÉ  A MONT-LOUIS, CE VINGT SIXIEME JOUR DE JUILLET 2004 
 
________________________________ 
Hilaire Lemieux 
Secrétaire-trésorier et directeur général        
 
 
 

 CERTIFICAT DE PUBLICATION 

Je soussigné, Hilaire Lemieux, secrétaire-trésorier et directeur général de la Municipalité de Saint-
Maxime-du-Mont-Louis, MRC de La Haute-Gaspésie, certifie sous mon serment d'office que j'ai publié 
l'avis ci-dessus conformément à la Loi, le 26 ième jour de juillet 2004. 

En foi de quoi, je donne certificat ce 26 ième jour de juillet 2004. 

 
 
 
 
 
________________________________ 
Hilaire Lemieux 
Secrétaire-trésorier et directeur général        
 
 
 
 
 
 



 
Québec 

MUNICIPALITÉ DE SAINT-MAXIME-DU-MONT-LOUIS 

MRC DE LA HAUTE-GASPÉSIE 
AVIS PUBLIC 

AUX PERSONNES INTÉRESSÉES AYANT LE DROIT DE SIGNER UNE DEMANDE 
D'APPROBATION RÉFÉRENDAIRE 

 

SECOND PROJET DE RÈGLEMENT NO 197 RÈGLEMENT MODIFIANT LE  
RÈGLEMENT DE ZONAGE NO 180 

 

1. Objet du projet et demande d'approbation référendaire 
À la suite de l'assemblée publique de consultation tenue le 19 mai 2004 sur le projet de règlement 
no 197 intitulé "Règlement amendant le Règlement de zonage no 180 ", le Conseil de la Municipalité 
a adopté le second projet de règlement, lequel second projet de règlement porte le numéro 197 et est 
intitulé "Règlement amendant le Règlement de zonage no 180 ". 

Ce second projet contient des dispositions qui peuvent faire l'objet d'une demande de la part des 
personnes intéressées des zones visées et des zones contiguës afin qu'un règlement qui les contient 
soit soumis à l'approbation de certaines personnes habiles à voter conformément à la Loi sur les 
élections et les référendums dans les municipalités. 

Une copie du résumé du second projet de règlement peut être obtenue, sans frais, par toute personne 
qui en fait la demande. 

2. Résolution no 1878-06-2004 règlement no 197 intitulé : Règlement amendant le Règlement 
de zonage no 180 pour ajouter diverses 
dispositions relatives à l'implantation 
d'éoliennes sur le territoire sous juridiction de la 
Municipalité 

Objet du règlement 

Le règlement a pour but d'établir les conditions d'implantation des éoliennes sur le territoire sous 
juridiction de la Municipalité en respectant la qualité du milieu de vie, la qualité des paysages, les 
zones habitées, les territoires ayant des intérêts particuliers et les corridors touristiques et plus 
particulièrement : 
– les zones les autorisant et par le fait même celles les interdisant; 
– la hauteur maximale des éoliennes; 
– la forme et la couleur des éoliennes; 
– les normes d'implantation; 
– l'enfouissement des fils; 
– les conditions particulières relatives aux postes de raccordement; 
– les conditions applicables lors de démantèlement d'éoliennes; 
– les distances relatives aux habitations, aux immeubles protégés par rapport à la route 132, à la 

route 198 et aux autres routes sous juridiction provinciale ou municipale; 
– les conditions relatives aux chemins d'accès. 

Les demandes d'approbation référendaire peuvent provenir de toute zone comprise dans le territoire 
de la Municipalité et de toute zone contiguë à celle-ci. 

3. Conditions de validité d'une demande 
Pour être valide, toute demande doit : 

– indiquer clairement la disposition qui en fait l'objet et la zone d'où elle provient; 

– être reçue au bureau de la Municipalité au plus tard le 18 juin 2004; 

– être signée par au moins 12 personnes intéressées de la zone d'où elle provient ou par au moins la 
majorité d'entre elles si le nombre de personnes intéressées dans la zone n'excède pas 21. 

 



 

4. Personnes intéressées 
Les renseignements permettant de déterminer quelles sont les personnes intéressées ayant le droit de 
signer une demande à l'égard des dispositions du projet peuvent être obtenus au bureau de la 
Municipalité, aux heures normales de bureau. 

5. Absence de demandes 
Toutes les dispositions du second projet de règlement qui n'aura fait l'objet d'une demande valide 
pourront être incluses dans un règlement qui n'aura pas à être approuvé par les personnes habiles à 
voter. 

6. Consultation du projet 
Le second projet peut être consulté au bureau de la Municipalité, au 1, 1ère Avenue Ouest à Mont-
Louis, les 9,10, 11, 14, 15, 16, 17 et 18 juin 2004 de 8.30 à 16.30 heures. 

 

DONNÉ À  MONT-LOUIS 

CE 8 IÈME JOUR DE JUIN 2004. 

 
 
 

Hilaire Lemieux 
Secrétaire-trésorier et directeur général 

 

 

CERTIFICAT DE PUBLICATION 

Je soussigné, Hilaire Lemieux, secrétaire-trésorier et directeur général de la Municipalité de Saint-
Maxime-du-Mont-Louis, MRC de La Haute-Gaspésie, certifie sous mon serment d'office que j'ai publié 
l'avis ci-dessus conformément à la Loi, le 8 ième jour de juin 2004. 

En foi de quoi, je donne certificat ce 8 ième jour de juin 2004. 

 
 
 
 
 
 
 
 

Hilaire Lemieux 
Secrétaire-trésorier et directeur général 
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Fiche technique des éoliennes  
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1 BRIEF DESCRIPTION 

The E-82 is a wind energy converter with a three bladed rotor, active pitch controls, 
variable operating speed and a rated power of 2000 kW. Its 82 m rotor diameter and 
78 – 108 m hub heights enable the turbine to make efficient use of the prevailing 
wind conditions at the respective sites to produce electrical energy. 

 

Figure 1: Illustration E-82 
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The main objective of ENERCON design and engineering is to minimise loads. All 
turbine components are developed and constructed accordingly. The result is a 
turbine which is, amongst other things, convincing due to its low load level and long 
service life. 

Output controlled by variable speed allows the E-82 to attain maximum operation 
efficiency without increasing operating loads in the full and partial load ranges and at 
the same time prevents undesirable output peaks thus guaranteeing excellent yield 
and a high quality of power fed into the grid. 

1.1 The ENERCON Concept 

ENERCON wind energy converters are characterised by the following features:  

The inner ring of the ENERCON annular generator and the rotor of the E-82 form 
one unit. These two components are flanged directly to the hub so that they both 
rotate at the same low speed. Since there are no gears or other fast-rotating parts, 
energy loss between generator and rotor, noise emissions, the use of gear oil and 
mechanical wear are considerably reduced.  

The output produced by the E-82 generator is fed via the ENERCON grid 
connection system into the power supply company's grid. The ENERCON grid 
connection system comprises a rectifier/inverter unit (converter). This system 
ensures that high-quality electricity is fed into the power supply company's network. 

Using the converter, this grid connection concept permits the E-82’s rotor to operate 
at variable speeds. The rotor rotates slowly at low wind speeds and quickly at high 
wind speeds. This optimises wind flow on the rotor blades. Moreover, variable speed 
also reduces loads caused by gusts. 

Each of the three rotor blades is equipped with an electrical pitch system. The pitch 
system limits the rotor speed and the use of the wind’s power thus allowing the 
output of the E-82 to be reduced to rated power, even within a short period. By 
pitching the rotor blades into the feathered position, the rotor stops without 
mechanical brakes exerting load on the drive train. 
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Figure 2: Illustration: Nacelle 
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1.2 Rotor 

The E-82 rotor blades made of glass reinforced plastic (GRP) (epoxy resin) have a 
major influence on turbine output and its noise emission. Their shape and profile 
were developed according to the following criteria: 

• high power coefficient 

• long service life 

• low noise emissions 

• low loads and 

• less material 

One special feature to be pointed out is the new rotor blade profile which extends 
down to the nacelle. This innovative design eliminates the loss of the inner air flow 
experienced with conventional rotor blades. Together with the streamlined nacelle, 
the use of prevailing winds is considerably optimised. 

The rotor blades of the E-82 were specially designed to operate with variable pitch 
control and variable speed. Due to this special profile, the blades are not sensitive to 
turbulence and dirt on the leading edge. On the outside, a top coat protects the rotor 
blades against environmental factors. The polyurethane-based material employed is 
highly resistant to abrasion, durable, and highly resistant to chemical factors and 
solar radiation. 

Each of the three rotor blades is adjusted by independent microprocessor-controlled 
pitch systems. Angle encoders constantly monitor the set angle on each blade and 
ensure that the three blades are synchronised. This permits quick and accurate 
adjustment according to the prevailing wind conditions. 

1.3 Generator 

The air flow on the rotor blades drives the rotor which in turn is the direct drive for 
the E-82 annular generator. The multipole ENERCON generator is based on the 
direct drive synchronous machine principle. 

Due to the low rotational speed and a large generator cross-section, temperature 
levels are comparatively low during operation and are only subject to minor 
fluctuations. Slight temperature fluctuations and comparatively few load changes 
during operation significantly decrease mechanical stress and the associated wear 
on generator material and insulation. Furthermore, variable speed and the 
connection to the electrical grid via converters contribute to reducing speed peaks. 
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1.4 Grid feed unit 

The annular generator is coupled with the grid via the ENERCON grid connection 
unit. The main components in this system are a rectifier, a DC link and modular 
inverters. 

The grid feed unit, generator and pitch unit are all controlled to achieve maximum 
output and excellent grid compatibility.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Flexible coupling between the annular generator and the grid guarantees ideal 
output transmission conditions while reducing undesirable reactions between the 
rotor and the grid in both directions. Sudden changes in wind speeds are controlled 
in order to maintain stable grid feed. Concurrently possible grid failures have very 
little effect on the mechanics. The power fed from the E-82 can be exactly regulated 
between 0 kW to 2000 kW.  

Depending on the technical configuration, eight or nine identical converter modules 
are aligned. They feed three-phase current from output on the low voltage side into 
the grid. Generally, a transformer directly in or near the turbine converts 400V to the 
desired high voltage.  
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With this converter technology, the wind energy turbine can be considered as a 
regulated source of power As long as the voltage at the output terminals is within the 
permissible range, the converters feed symmetrical, sinusoidal current. The voltage 
at the output is affected by the feed but it is not actively controlled. If desired, a 
voltage regulator can be installed at the wind farm’s point of common coupling. 

Depending on the grid voltage phase angle and generator output, a target value for 
the current to be fed is generated. Three-phase current is then generated according 
to this target value with the power available in the DC link. This target value is 
compared to the actual current flow (actual value) every 100 µs and corrected in the 
event of deviations. The current fed is sinusoidal and largely free of disruptive 
harmonic oscillations. A high frequency filter further reduces harmonics. No 
significant flicker emissions occur. Momentary current peaks are excluded with this 
converter technology. 

The range of operation parallel to the grid is limited by the minimum and maximum 
grid voltage. Both these values (undervoltage and overvoltage) can be set as the 
limit value for the E-82.  

Furthermore, ENERCON provides turbines as "transmission" versions on request. 
This means that the wind turbine can ride though voltage dips (grid failures) from 
one to several seconds instead of immediately disconnecting from the grid. As soon 
as voltage is re-established maximum possible active power is fed into the grid. 
During a grid failure, active power is fed into the grid depending on the remaining 
voltage, the maximum converter current and the actual wind conditions. In addition, 
the wind turbine can support the grid by feeding reactive current in the event of a 
grid failure. With this feature ENERCON wind turbines are able to provide wind 
farms with power plant properties often demanded and at the same time contribute 
to maintaining stable network operation. 

The E-82 is preset to a power factor of cosϕ=1. It does not require reactive power 
nor does it deliver reactive power to the grid within the entire power range from 0 to 
2000 kW. Only active power is fed into the grid. Any equalization payments for 
reactive power demanded by some power supply network operators are not 
necessary. 

However, if requested by the power supply network operators, it is also possible to 
run the turbine with an output factor of ≠ 1. This enables the wind turbine to 
contribute to reactive power balance and to maintain the voltage in the grid. The 
maximum reactive power range varies depending on the turbine configuration. The 
active power being fed is not affected by reactive power being fed simultaneously. 

The range of operation parallel to the grid is also determined by a lower and upper 
frequency limit value. The range between these frequency limits is much wider than 
in conventional energy production units thanks to ENERCON's flexible IGBT 
converter technology. ENERCON wind turbines can be used in grids with a rated 
frequency of 50 Hz or 60 Hz. 

If these voltage or frequency limits cannot be maintained, the E-82 control unit 
switches off all grid contactors in the inverter. This allows the E-82 to immediately 
disconnect from the grid on all phases. 
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1.5 Yaw control 

The yaw bearing is mounted directly at the top of the tower with an externally geared 
ring. The yaw bearing allows the nacelle to rotate, thus facilitating yaw control. Six 
adjustment drives (yaw gears) engage in the geared ring in order to adjust the 
nacelle to the wind direction. The yaw bearing also transmits the load of the nacelle 
to the tower. The main carrier is mounted directly on the yaw bearing. 

1.6  Safety system 

The safety system guarantees safe turbine operation in accordance with 
international standards and independent test institutes.  

1.6.1 Brake System 

Halting ENERCON turbine operation is done completely aerodynamically by pitching 
the rotor blades into the feathered position. The three independent pitch drives 
move the rotor blades into the feathered position within seconds (i.e. they are 
"driven out of the wind"). The speed of the turbine is diminished without applying 
additional load to the drive train. In order to reduce the rotor speed to a safe level, it 
would be sufficient to drive only one of the three rotor blades out of the wind. 

The rotor is not locked in place even when the WEC is shut down. It idles freely at a 
very low speed. The rotor and drive train remain practically without load. While 
idling, fewer loads are placed on the bearings than when the rotor is locked. 

The rotor is only completely locked in place for maintenance purposes or when the 
EMERGENCY STOP button is activated. In this case, an additional brake is 
employed. It does not engage until the rotor has already been partially braked with 
the pitch controls. The rotor lock is only used as a final safety mechanism for 
maintenance purposes. 

In the event of an emergency (e.g. if the utility's mains fails), each rotor blade is 
safely brought into the feathered position via its own back-up pitch unit. The backup 
power units are monitored and automatically charged to guarantee availability. The 
backup pitch units, which are electromechanically linked, trigger simultaneous pitch 
control. 

The pitch control system is equipped with parallel power supply in the case of 
emergencies (mains or backup power unit). Together with three fully independent 
pitch drives this safety concept more than fulfils the requirements for a fail safe 
braking system. 

1.6.2 Lightning protection system 

The ENERCON lightning conductor system in the E-82 efficiently diverts almost all 
possible lightning strikes with no damage caused to the turbine.  

The leading and trailing edges of the rotor blade and the blade tip are equipped with 
aluminium profiles which are attached to an aluminium ring at the blade connection 
point. Strikes are safely absorbed by these profiles and the lightning current is 
conducted via a spark gap and cables into the ground surrounding the foundation. 
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The rear of the nacelle casing is also fitted with a lightning conductor which diverts 
the current into the ground. 

In the event of a lightning strike or an abnormal increase in voltage (overvoltage), 
the entire electrical and electronic equipment is protected by built-in energy-
absorbing components. All main conductive turbine components are connected to 
the equipotential busbar with an adequate wire cross-section. Furthermore, 
overvoltage surge arresters are installed with low impedance grounding at the mains 
connection point. 

The turbine electronics located in metal housing are electrically isolated. The remote 
monitoring system is protected by a special protection module for data interfaces. 

1.6.3 Sensor System 

A comprehensive monitoring system guarantees turbine safety. All safety related 
functions (e.g. rotor speed, temperature, loads, oscillations) are monitored by 
electronic media. If the electronics fail, a mechanical safety function takes over. If 
one of the sensors registers a serious fault, the turbine shuts down immediately. 

1.7 Control system 

The E-82 control system is based on a microprocessor system developed by 
ENERCON. Sensors query all turbine components and data such as wind direction 
and wind speed and adjust the operating mode of the E-82 accordingly.  

When wind speeds suitable for turbine operation are measured over three 
consecutive minutes, the automatic startup process is initiated. Once the lower 
speed range limit is reached, power output is fed to the grid. Elevated making 
current does not occur at start-up since the grid connection is performed through the 
DC Link and the converter. 

During operation at partial load, speed and rotor blade angle are continuously 
adjusted to the changing wind conditions. Power is controlled through generator 
excitation. If rated wind speed is exceeded, the blade angle is adjusted to maintain 
rated speed. 

When the storm control system (optional) is deactivated, the turbine stops as soon 
as an average wind speed of 25 m/s in the 10-mnute-mean or a peak value of 30 
m/s is exceeded. The turbine restarts when the wind speed constantly remains 
below the shutdown wind speed. The rotor is permitted to idle freely at a very low 
speed even in the shutdown mode. 

Yaw control begins even before the start-up speed has been reached. The wind 
vane constantly takes wind direction measurements. If the deviation between the 
direction of the rotor axis and the measured wind direction is too great, the yaw 
adjustment drives correct the nacelle position. The deviation angle and the time it 
takes for the nacelle position to be corrected vary depending on the wind speed. 

Whether the turbine is stopped manually or via the turbine controls, the blade is 
pitched into the feathered position to reduce the actual contact surface of the wind 
flow on the blade. The turbine gradually slows down to idle mode. 
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2 CONTROL SYSTEM 

2.1 Response to safety relevant sensor messages 

Turbine response to messages received from individual sensors is explained in the 
following sections. If a safety relevant sensor responds, the turbine initiates an 
automatic shutdown. The nature of the shutdown and whether it is followed by a 
restart depends on the fault in question.  

Turbine fault occurrences are displayed on the LCD. Minor faults can be reset by 
pressing the “Acknowledge fault” button once their cause has been established. 
Afterwards, the turbine automatically starts up again. Some faults may only be 
rectified by Service technicians and then deleted. The respective status text flashes 
on the LCD. These messages are also marked with an asterisk. 

Furthermore, sensor reliability is constantly monitored by the control system. If the 
sensors respond, a fault message is sent via the remote monitoring system. 
Depending on the sensor, the turbine may continue to operate for a certain amount 
of time. If certain sensors respond, the turbine has to be stopped immediately and 
the fault rectified.  

2.2 Starting the turbine 

Unless expressly stated otherwise, these instructions apply to startup after an 
automatic shutdown and for operation start up with the start/stop switch. 

When the turbine is switched on (main switch on control cabinet to “ON” and 
start/stop switch is set to start), "Turbine operational" appears on the LCD shortly 
afterwards (status 0:2), provided the E-82 control system has not detected any 
faults. Ninety seconds after start-up, the rotor blades are driven out of the feathered 
position (approx. 90°) and "idle mode" begins. The rotor starts turning slowly. The 
turbine begins the actual operations startup procedure when the average wind 
speed is greater than the required startup wind speed for three consecutive minutes. 

2.3 Normal operation 

Once the E-82 startup procedure is completed, the wind energy converter switches 
to normal operation. During operation, the wind conditions are continuously 
determined: rotor speed, generator excitation and output are optimised, the nacelle 
position is adjusted to the wind direction and all sensor messages are recorded. 
When outside temperatures are high and if the wind speeds are also elevated, the 
generator fan is switched on.  

2.3.1 Operation at partial load 

During operation at partial load, the speed and power output are continuously 
adjusted to the changing wind conditions. In the upper partial load range, the rotor 
blades are pitched a few degrees to avoid flow interruption (stall effect). 

As wind speed increases, the rotor speed and power output increase. 
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2.3.2 Automatic control mode 

When the wind speed exceeds the rated wind speed, the blade angle is adjusted to 
maintain the rotor speed at / or around its rated value and to limit the use of the 
wind’s power (“automatic control mode”). The required blade angle adjustment is 
determined by evaluating speed and acceleration measurement data which is then 
transmitted to the pitch drives. This maintains power output at its rated value.  

2.4 Idle mode 

If the turbine is shut down (e.g. due to lack of wind or faults), the rotor blades are 
normally positioned at a 60° angle in relation to the operating position. The turbine 
then rotates at a slow speed. If this speed (approx. 3 U/min) is exceeded the rotor 
blades are pitched further into the feathered position (approx. 90°). This operating 
mode is called "idling". Idling reduces load and enables the turbine to be restarted in 
the shortest possible time. The reason for turbine shutdown or idle mode is indicated 
by the status message.  

2.5 Stopping the turbine 

The E-82 can be stopped by manually activating the start/stop switch and the 
EMERGENCY STOP button. The control system stops the turbine in the event of 
faults or unsuitable wind conditions (see Figure 3).  

 

Figure 3: Shutdown procedures for the E-82 
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2.5.1 Automatic shutdown 

In automatic mode, ENERCON wind energy converters are only brought to a 
standstill aerodynamically by pitching the rotor blades. Pitching the rotor blades 
reduces the aerodynamic lift force which slows the rotor down. The pitch control 
devices can drive the rotor blades out of the wind (i.e. into the feathered position) 
within seconds. 

The turbine also stops automatically when certain faults or operating events occur or 
under certain wind conditions. Some faults cause rapid shutdown to occur. This 
happens via the rotor blades’ backup power units. Other faults result in a normal 
shutdown. 

Automatic restart may be possible depending on the type of fault. In each case the 
converters are electrically isolated from the grid during shutdown. 

2.5.2 Manual stop 

The E-82 can be stopped via the start/stop switch on the control cabinet. The control 
system then pitches the rotor blades out of the wind and the turbine slows to a halt. 
The brake is not activated and yaw control remains in operation so that the E-82 can 
continue to optimally adjust to the wind.  

2.5.3 Manual shutdown in emergency situations 

If individuals or turbine parts are at risk, the turbine can be stopped by pressing the 
EMERGENCY STOP button. An EMERGENCY STOP button is located on the 
control cabinet. Pressing it will induce immediate emergency braking on the rotor 
with rapid pitch control via the emergency pitch and brake units. At the same time 
the mechanical brakes are activated. All components continue to be supplied with 
power.  

The buttons are latched and have to be pulled back to their original position once 
the emergency has passed and the turbine is to be restarted.  

If the main switch on the control cabinet is set to the OFF position, all turbine 
components, except for tower and control cabinet lighting and individual light 
switches and sockets, are switched off. The turbine activates rapid pitch control via 
the emergency pitch devices. The mechanical brake is not activated when the main 
switch is used. 

2.6 Lack of wind 

If the turbine is in operation and the rotor speed drops too low due to lack of wind, 
the turbine is switched to idle mode by slowly pitching the rotor blades towards the 
60° angle. The turbine then restarts automatically when the cut-in wind speed is 
reached.  

If the anemometer freezes due to low temperatures (<3°C), the turbine attempts to 
start at hourly intervals to test whether the wind speed is sufficient for operation 
when the wind vane is functioning. If the turbine starts and produces power, it goes 
into normal operation. However, the correct wind speed does not appear on the 
display since the frozen sensor cannot provide accurate wind speed data.  
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2.7 Storm 

From the standstill position or idle mode the turbine does not start up at wind speeds 
over 31 m/s. If an average wind speed of 31 m/s or a top value of 34 m/s is 
exceeded, the E-82 automatic control mode stops. The turbine also stops if the 
maximum permissible blade angle is exceeded. A frozen anemometer therefore 
does not represent a safety risk. In all cases the turbine switches to idle mode. 

The E-82 components, such as rotor blades, nacelle, tower and foundations are 
designed to withstand considerably higher wind speeds. 

The turbine starts automatically if the wind speed drops below cut-out wind speed 
(31 m/s) for 10 consecutive minutes. 

When wind speeds surpass 28 m/s the ENERCON Storm Control System does not 
shut down the turbine abruptly, but rather reduces the power by continuously 
pitching the rotor blades. The output is only reduced to zero at wind speeds of 
approx. 34 m/s. This strategy improves electrical behaviour in the grid at the same 
time increases output. 

2.8 Yaw control 

The E-82 has a combination wind sensor, which is installed on the top of the 
nacelle. The combined wind sensor comprises a wind vane, which constantly 
determines the wind direction, and an anemometer, which measures wind speed.  

E-82 yaw control already starts to operate below the cut-in wind speed of 2 m/s. 
Even if the system shuts down (e.g. due to excessive wind speed), it adjusts 
according to the wind conditions. The angle and the period of measurement depend 
on the wind speed and turbine performance. 
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Figure 4: Illustration of yaw control 
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Yaw procedure is determined by counting the pitch motor rotations and the required 
pitch time is checked for plausibility. If the control system detects irregularities in 
yaw control or cable untwisting (See following), shutdown procedure is initiated.  

2.8.1 Untwisting power and control cables 

The E-82 power and control cables located in the tower pass from the nacelle over a 
deflection pad and are then fastened to the tower wall. The cables have enough 
freedom of movement to permit the nacelle to rotate several times in the same 
direction about its axis. The cables gradually twist. The E-82 control system ensures 
that the twisted cables are automatically unwound. 

Once the cables have been twisted two and three times, the control system uses the 
next low-wind period to untwist the cables. If, however, high wind conditions 
continue and the cables have twisted more than 3 turns, the turbine stops and the 
cables untwist irrespective of wind speed. The cables take about half an hour to 
untwist. Once the cables have untwisted, the turbine automatically restarts. 

The cable twist sensors can be found on the so-called cable twist switch, which in 
the E-82 is fitted near the access hatch. The sensor is connected via a gearwheel 
and gearbox to the yaw slewing ring. Changes in the nacelle direction are 
transmitted to the operation control system. 

Furthermore, clockwise and anti-clockwise limit switches transmit whether the 
permissible limit has been exceeded in either direction (cable twist limit switch 
clockwise or anti-clockwise). This prevents the tower cables from twisting further. 
The turbine stops and cannot be restarted automatically. 
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3 TECHNICAL SPECIFICATIONS: 

 

Turbine type: ENERCON E-82 

Rated power: 2000 kW 

Rotor diameter: 82 m 

Hub height: 78 – 108 m (tower and foundation 
options) 

 

Turbine concept: Gearless, variable speed, 
single blade pitch control 

 

Rotor 

Type: Upwind rotor with active pitch control 

Rotational Direction: Clockwise 

No. of blades: 3 

Swept area: 5281 m² 

Blade material: Fibreglass (epoxy resin); integrated 
lightning protection 

Speed: Variable, 6 – 19,5 rpm 

Tip speed: 25 - 80 m/s 

Pitch control: ENERCON blade pitch system, one 
independent pitching system per rotor 
blade with allocated emergency supply 

 

Drive train with generator 

Hub: Rigid 
Main bearing: Dual row tapered / cylindrical roller 

bearings 
 
Generator: ENERCON direct-drive synchronous 

annular generator 
 

Grid power feed: ENERCON inverter 
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Braking system - 3 independent pitch systems with 
  emergency power supply 
- Rotor brake 
- Rotor lock 
 

Yaw control: Active via adjustment gear, load-
dependent damping 

 
Cut-in wind speed: 2.5 m/s 
 
Rated wind speed: 12 m/s 
 
Cut-out wind speed: 28 - 34 m/s 
 
Remote monitoring: ENERCON SCADA 
 

 























































 

 
 

 

 

 

 
 
 

Americas Wind Energy Inc.  24 Palace Arch Drive, Toronto, ON, M9A 2S1 

AWE 54-900 Turbines 

AWE 54-900KW  

Meet the newest member of our AWE 
turbines family.  The AWE 54-900 is our 
latest offering in a mid-size direct drive 
machine.  It comes from a rich heritage of 
innovative proven technology. 

The AWE 54-900’s elegant high tech energy 
conversion system produces electric power 
of an excellent quality with its slow running 
ring generator.   

In direct drive turbines, the number of 
components has been reduced 
tremendously.  The result is a less 
vulnerable machine.  The rotor and 
generator rotate as one integrated unit, 
supported by a designed single bearing 
system. 

The absence of a gearbox simplifies 
maintenance procedures.  The use of a 
monocoque nacelle also allows “all weather” 
access to essential systems and controls 
due to internal access. 

The AWE 54-900 turbine is available in two 
configurations.  A 54 meter rotor diameter 
machine for Class III wind conditions.  A 52 
meter rotor diameter machine (the AWE 52-
900) is also available for Class II higher wind 
conditions. 

Power Quality 

Optimised grid properties allow for better 
utilisation of existing infrastructure and 
may save grid connection costs.   

The variable speed AWE 900 series 
turbines are ready for present and future 
requirements due to its sophisticated 
inverter system and advanced control 
electronics.   

An important programmable function is the 
power factor, which can be adjusted on 
demand. 

Americas Wind Energy Inc. 

Americas Wind Energy Inc. is a North 
American Company with the 
exclusive manufacturing and 
marketing rights for North America for 
the products developed by Lagerwey 
Windturbine B.V. of the Netherlands 
and Emergya Wind Technologies BV. 

The AWE 54-900 is a much 
upgraded version of the LW 52-750 
kW Wind turbine installed in many 
locations around the world including 
the machine on Toronto’s waterfront. 

AWE‘s strategy is to manufacture in 
North America and provide strong 
market, service, and parts support to 
wind turbine customers in North 
America 

 



 
 

Technical Specifications 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
“Specifications are subject to change. Specifications shown are not binding” 
 
 
 
 
 

 

AWE 54-900 Turbine 

Rotor 
Type     3-Bladed Horizontal axis 
Position   Up wind 
Diameter  54m 
Swept area  2290m2 

Rotor speed  Variable 26rpm normal 
Power Regulation Pitch Control 
 
Blade set 
Type RB 54 Polymarin design 

PMC 24.8 
Blade Length  25.8 
Tip cord  0.542m 
Root cord  2.402 
Aerodynamic profile DU 91, DU 98 and 

NACA646 
Material Glass reinforced epoxy 
Blade tip Special low noise 

geometry 
Surface Colour Light grey RAL 7035 
 
Inverter system 
Type   Voltage source inverter  
Control   Micro-processor 
Grid coupling  AC_DC_AC 
Output voltage  600 or 690 volt 
 
Transmission system 
Type   Direct drive 
Coupling  Flange connection 
 
Controller 
Type   Parallel processing 
Monitoring  Serial all processes 
 

Generator 
Type   Synchronous 
Normal power  900KW 
Voltage   690 Volts 
Field excitation  Active wound rotor 
Protection  IP 54 
Insulation class  F 
 
Service Brake 
Type   Maintenance 
Position   At hub flange 
Callipers  Hydraulic one piece 
 
Yaw system 
Type   Active 
Yaw bearing  4 point ball bearing 
Yaw drive  Electric motors 
Yaw Brake  Passive friction brake 
 
Tower 
Type   Tapered tubular tower 
Hub Height  40 meters 
   50 meters 
   75 meters 
Surface colour  Light grey RAL 7035 
 
Safety system 
Type Independent pitching 

blades 
Activation mechanical 

Americas Wind Energy Inc. 
24 Palace Arch Drive, Phone  416.233.5670 
Toronto ON Canada, Fax 416.233.6493 
M9A 2S1   Web www.awe-wind.com 

AWE 54 900 "PV Curve"
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5. Transport and logistics 

5.1. Basic principles of transport 
 

It is a basic principle that transport vehicles should not exceed the maximum axle load of 10t. 
Thus, a transport vehicle with an actual overall weight of 100t must have at least 10 axles. 
 

The following vehicles are used on ENERCON construction sites: 
 

- Lowloader trailers 
- Drop base vehicles 
- Semi trailers and 
- Adapter vehicles 

 

The vehicles vary to some extent in terms of length and width and can be shortened (pushed 
in) by several metres once they have been unloaded. 

 
5.2. Overview of transport vehicles 

Lowloader trailer, prefabricated concrete tower section

Telescopic semi, machine house components

Semi trailer, steel section
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Semi trailer, rotor blade

8-axled semi, generator

Flatbed trailer, hub
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Guide du règlement sur le permis spécial de circulation du MTQ 









































































































































































































 
Bulletin n°: 04.06.02 
Date : 28 juin 2002 

 
 

Application immédiate de certaines dispositions prévues 
dans le contexte de la révision du 

Règlement sur le permis spécial de circulation 
 
 
À la suite des discussions concernant la révision du Règlement sur le permis spécial de circulation, il a 
été convenu avec des représentants de l’industrie du camionnage de mettre en place immédiatement 
certaines mesures avant l’entrée en vigueur des modifications au Règlement sur le permis spécial de 
circulation prévues pour l’an prochain. Ainsi, d’ici aux prochaines modifications réglementaires, les 
dispositions suivantes feront l’objet de mesures d’assouplissement au moment de contrôles routiers. 
 
 
1. La limite de hauteur visée par le permis général de classe 1 
 

Le permis général de classe 1 prévoit actuellement une limite de hauteur de 4,30 mètres et le permis 
spécifique, une limite de 5,0 mètres. Il est envisagé d’établir une seule limite à 4,42 mètres pour le 
permis spécifique et le permis général. Cette hauteur correspond à la limite minimale définie par les 
compagnies d’utilités publiques pour l’installation des fils et câbles. 

 
Actuellement, un panneau indiquant la hauteur de dégagement est apposé sur les ponts, les ponts 
d’étagement et les viaducs dont la hauteur de dégagement est inférieure à 4,30 mètres. Avant 
d’augmenter cette limite à 4,42 mètres, il est nécessaire d’afficher sur tous les ponts, les ponts 
d’étagement et viaducs la hauteur de dégagement réelle se situant entre 4,30 et 4,42 mètres. Une 
modification des normes de signalisation routière est également requise. Il est prévu d’effectuer ces 
démarches avant l’entrée en vigueur des prochaines modifications à la réglementation. 

 
Entre-temps, il a été convenu d’appliquer immédiatement cette nouvelle limite aux permis spéciaux 
de classe 1 général dans les régions où il n’y a pas de ponts dont la hauteur de dégagement est 
inférieure à 4,30 mètres.  Ces régions correspondent aux territoires couverts par les zones 2 et 3 de la 
période de dégel qui font l’objet de restrictions de charge printanières. Ainsi, pour ces régions, le 
permis général de classe 1 prévoit dorénavant une limite de hauteur de 4,42 mètres plutôt que 4,30 
mètres lorsque le mouvement de transport s’effectue uniquement dans les zones 2 et 3. 

 
2. La visibilité arrière dans le cas d’un véhicule d’une largeur hors normes 
 



L’article 262 du Code de la sécurité routière oblige le conducteur d’un véhicule à utiliser ses 
rétroviseurs pour voir à l’arrière.  Lorsque le chargement obstrue la visibilité arrière, on peut avoir 
recours à un véhicule d’escorte qui suit le véhicule hors normes. 
 
Dans certaines situations, ce véhicule pourrait ne pas être requis. C’est le cas lorsque des travaux sur 
autoroutes rendent temporairement obligatoire la circulation d’un véhicule hors normes d’une 
largeur inférieure à 4,40 mètres sur une route à double sens.  C’est le cas également lorsque des 
véhicules hors normes circulent en convoi; seul le dernier véhicule ou ensemble de véhicules hors 
normes du convoi nécessite une escorte à l’arrière.  

 
3. Le feu jaune supplémentaire à l’arrière 
 

Le deuxième paragraphe de l’article 7 du Règlement sur le permis spécial de circulation permet 
l’ajout d’un feu jaune additionnel lorsque le chargement obstrue la visibilité arrière du feu jaune 
situé sur le tracteur. Il est également spécifié que le feu jaune supplémentaire doit être installé à une 
hauteur minimale de 1,5 mètre du sol. Cette exigence s’avère, dans certaines situations, difficile 
d’application par les transporteurs. Il a été convenu de permettre d’installer ce feu jaune sur le dessus 
de la plate-forme de chargement de la semi-remorque même si la hauteur est inférieure à 1,5 mètre. 

 
4. L’espacement minimal des feux jaunes d’un véhicule d’escorte 
 

Le troisième paragraphe de l’article 9 du Règlement sur le permis spécial de circulation stipule 
notamment que les deux feux jaunes d’un véhicule d’escorte doivent être espacés d’une distance 
minimale de 1 mètre. Dans le cadre de la révision réglementaire, il a été convenu de remplacer cette 
exigence de 1 mètre par une distance de 0,8 mètre, mesurée à partir du centre des feux situés aux 
extrémités de la partie supérieure du véhicule.  Cet assouplissement vise à tenir compte des types de 
feux utilisés par l’industrie du camionnage et de la largeur de toitures des véhicules. 

 
5. L’utilisation du diabolo tracté 
 

Le douzième paragraphe de l’article 5 interdit, dans certaines situations, l’utilisation du diabolo 
lorsque la masse totale en charge de l’ensemble de véhicules est inférieure à 65 000 kilogrammes et 
que la longueur est supérieure à 23 mètres. Cette disposition a été mise en place afin d’éviter 
l’utilisation du diabolo lorsqu’il n’est pas requis. Il a été convenu d’éliminer cette contrainte, puisque 
l’utilisation du diabolo permet de régler certaines difficultés de répartition axiale dans le cas d’un 
ensemble de véhicules de moins de 65 000 kilogrammes. De plus, les camionneurs ont peu d’intérêt 
à utiliser un diabolo sans qu’il ne soit requis. 
 

6. L’utilisation d’un tracteur à 4 essieux 
 

Des permis spéciaux spécifiques de classe 6 sont délivrés pour les ensembles de véhicules munis 
d’un tracteur à 4 essieux. À partir de maintenant, il est possible d’obtenir sur demande la délivrance 
d’un permis spécial annuel de classe 6 pour un ensemble de véhicules composé d’un tracteur à 4 
essieux et d’une semi-remorque à 3 ou 4 essieux. 
 
Le tracteur doit toutefois posséder les caractéristiques suivantes : 



 
 le groupe d’essieux arrière doit être un essieu triple1 ou un groupe d’essieux équivalant à l’essieu 

triple2, et l’espacement des essieux aux extrémités ne doit pas excéder 2,8 mètres3; 
 la distance entre l’essieu directionnel avant et le premier essieu du groupe de trois essieux 

(entraxe) est de 5 mètres4; 
 les charges sous les roues du tracteur ne doivent pas excéder 39 000 kilogrammes. 

 
 
La figure 1 présente les 
caractéristiques du tracteur à 
4 essieux. Les limites de 
masse totale en charge pour 
les configurations autorisées 
sont celles présentées à la 
figure 2. 

5 m min. 2,8 m max.

39 000 kg

34

  
 

FIGURE 1 : Caractéristiques du tracteur
 
 

Nombre 
d’essieux Configuration Limite de 

charge 

7 essieux 
10 m min.  

73 000 kg 

8 essieux 
10 m min.  

77 000 kg 

 

FIGURE 2 : Configurations autorisées 
 

Ces ensembles de véhicules sont autorisés à circuler sur les chemins publics en vertu d’un permis 
spécial de classe 6 délivré conformément au Règlement sur le permis spécial de circulation. Ils ne 

                                                           
1. Un essieu triple est un ensemble de trois essieux également espacés entre eux, reliés au véhicule par un système de 

suspension conçu pour égaliser, à 1000 kg près, en tout temps, la masse pouvant être mesurée sous les roues de chacun 
des essieux et composé de trois suspensions identiques reliées entre elles. 

 
2. Un groupe d’essieux équivalant à un essieu triple est un ensemble de trois essieux également espacés entre eux, 

comprenant à l’avant un essieu relevable abaissé, relié au véhicule par des suspensions conçues pour égaliser, sans 
ajustement possible, à 1000 kg près lorsque l’essieu relevable est abaissé, la masse pouvant être mesurée sous les roues 
de chacun des essieux. 

 
3. Cette exigence ne s’appliquera pas avant le 31 décembre 2009 aux tracteurs assemblés avant le 1er juillet 2002. 
 
4. Cette exigence ne s’appliquera pas avant le 31 décembre 2009 aux tracteurs assemblés avant le 1er juillet 2002. 

Toutefois, après cette date, elle s’appliquera aux tracteurs ayant subi des modifications visant à augmenter le nombre 
d’essieux. 



peuvent être utilisés pour effectuer du transport de chargement divisible puisque leurs 
configurations ne sont pas prévues à la réglementation sur les normes de charges et de 
dimensions des véhicules. 
 
Le Ministère analyse présentement, en collaboration avec l’industrie, la possibilité que soit utilisé un 
tracteur à 4 essieux qui pourrait effectuer du transport de charge indivisible ou du transport de charge 
divisible lorsque l’un des essieux est relevé ou enlevé.  L’empattement d’un tel tracteur doit 
respecter l’exigence d’un maximum de 6,2 mètres prévue pour celui qui a été assemblé après 
décembre 19985. Le tracteur muni d’un essieu relevable à l’avant de l’essieu tandem ne peut 
répondre à cette exigence tout en respectant l’entraxe minimale de 5 mètres. Il est plutôt envisagé 
d’utiliser un tracteur muni d’un groupe de trois essieux , dont l’essieu situé à l’extrémité arrière peut 
être relevé ou enlevé lors du transport d’un chargement divisible. L’utilisation d’un tracteur 12 roues 
fait également l’objet d’une analyse. Les résultats pourraient mener à l’utilisation de tracteurs à 4 
essieux qui répondraient à la fois aux nouvelles exigences établies pour le transport d’un chargement 
indivisible et aux normes de charges et de dimensions des véhicules.  
 
 
 
Service de la normalisation technique 
Direction du transport routier des marchandises 
 
 
English version available upon request 

                                                           
5. Dans le cas d’un tracteur assemblé avant le mois de janvier 1999, l’exigence de la limite d’empattement de 6,2 mètres 

s’appliquera à partir du 1er janvier 2010. 




